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Une miaching automatique permettant d'usiner des pigces peut fonctionner selon 2 modes différents © /e mode
normal cu le mode de réglage.

En marche normale la mise en fonctionnement de la machine automatique impose I'ensemble des conditions

suivantes : N 3 EKTENSIOUS POSSIBLES DU FROBLEN E .
+ Contrdle du bon pesitionnement de la piece par P © . 2 s . _
« Fermeture de I'écran de protection par E » oo S ol ol Lot L grrantomnt
s Action sur e capteur S -2 {2,_, -WC-QM/ u,ﬁ,,ﬂ V"ﬁ, ool ol
En marche régfage cette machine fonctionne : el a7 of shok pm olen B s
Mt dn [ b g N Y .
+ Avec ou sans écran de protecticn o it A( w it gk ke o fin ’m“’f"_) '
» La pigce bien positionnée ' Cor” A )
* Une clé engagée dans un contact a verrouilage K | = Qe % Ao F, -
» Et toujours en actionnant le capteur S - Ao E k ‘./' — 5 {"’ £ + K. E)
- Qe g IS { ¢ b~ :
l.a table de vérité de la machine s’établit & partir de : T ooe S /
il
« 4 variables logiques d'entrée : 27 wn O M=PSE+ PSk + ESk
v P pour le positionnement de la pigce | ~ Saee ow Aoms r - .
v" E pour {'écran protecteur - amee £ =PS (E+R)+ EKS
v § paur le capteur - Gise K - ,
v K pour e contact a verrouillage - e S ;o €5 (P ti)+ PIKS
« 1 variable logique de sortie : 3--’3;~» con - A O IS (P'* £) + PES
v M pour le moteur de la machine v P
. . - e =3
1 - Compléter la table de vérité de la machine ; Amse o HOnD - ( ) )
p e M=S.(K+ P.E)
K| s | E|P|mM Tamve 9
0 0 0 0 W] Sy_noptique della
0 0 0 1 O machine autcmatique :
0 0 1 0 g
0 0 1 1 Q <
0 1 O O C )
0 1 0 1 & _
O 1 /] O O v Moteur
O i 1 1 /l — Ecran M
tecteur
170 0 0]o i T
1L T
1,0 0} 1]0 e _ L=
:] O 1 O O ‘ Higce ‘
1 0 1 1 0
1 1 O] 0o |4 P
1 1 0 (I g
1 1 1 049 |u
1 1 1 1 1

2 - Ecrire I'équation de M & partir de la table de vérité :
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DEMONST AT 0y  SANS  THEGREHES:

3 - A partir de cette éguation, dessiner le logigramme permettant de commander le moteur M de la machine
a partir des variables K, S, P, et E :

ke M = EScp + RSEP +KsEF 2 enPOTENCE
- KGeP + KSEP + KSEP T K ser

_ ) FACTORISATioN
gEP(E+J<)+KSP(E+E> &

s__ -— s 1 -
- COMPLENENTARTE
- . TELERENTS PEUTRES
- : P
= Sel +KS —M
p— : - )
_<p (E+ }<) FACTORISAT/ ON

E— DERMWSTRAT/ov AUEC  THEGRENES.

4 - Smplifier I'équation de M en utilisant les proprietés de I'algebre de Boole :
Proprieté utiisée :

M = KSEP + KSEP + kseP

-SP(KE+KE+KE) Df’.’_ff‘f’_'_"_’..‘t‘.’f"i”“
=SP(RKE+ K ). D ietusion
=S P (Er k) ALLECEHEN

5 - A partir de cette nouvelie équation, dessiner le Iogigramme simpiifie’ de M :
2

M

f
PR |
E :

T1O0ler ™ ...P..!S'.'?....‘i‘ PES

K s[ol: = LI o e

0lo 1] ek |

= 5.P. (K
Tolololo s S __________ (.J.__..'!-._E_) ______________________________________________________
1lalo|o 0 4 =
1111 04 Q’i_H\;oD 0 = fogo 2 2.8
oj1lo | © {/} Ola ko =W%M1Aut&w«w 3
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Retrouvez d’autres cours sur le site ressource

www.gecif.net

Téléchargez librement sur Gecif.net :
[0 des cours et des TP de Génie Electrique
[J des exercices et des évaluations avec corrections
[] des ressources Automgen, ISIS Proteus et Flowcode
0 des QCM pour réviser les cours et vous entrainer
[J des logiciels d’électronique pour les installer chez vous
[J des dossiers techniques de systemes originaux

0 des fiches pratiques sur tous les domaines des
sciences de I’ingénieur

[0 des sujets de BAC

[J et bien plus encore sur Gecif.net !
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