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[1 - Conventions utilisées |

Convention utilisée au sujet des positions des distributeurs

Dans tous les montages pneumatigues suivants, Ja case de gauche des symboles des distributeurs sera appelée
la position 1, et la case de droite sera appelée la position 2

commande E position | position : commande
1 1 2 2

% Sila commande 7 est actionnée [commande de gauche], le distributeur passe en position 1
% GSila commande 2 est actionnée (commande de draite), le distributeur passe en position 2

Abréviations utilisés pour indiquer la position des éléments dans un montage

Dans tous les tableaux a compléter, vous utiliserez les abréviations suivantes pour désigner les positions ou les
etats des différents éléments des montages :

L1 un reiai un . ) L ) , -
élément 3 5 ou un une lampe un moteur électrique un distributeur la tige d’un vérin
boutan poussair
ition . . . - en en . .
polsmo ol travail repas allumee éteinta &n arréte o o entrée sartie
etat @ marche position 4 | position 2

abréviation &

e T R A E M A 1 2 E S

{1 - Montages pneumatiques |

Montage 1

On dispese d'un distributeur 4/2 monostable & commande manuelle, et d'un vérin double effet. Lorsque Te
bouton B du distributeur est au ¢ravall, le distributeur passe en position 7. Lorsque le bouton B est au
repos, le distributeur repasse automatiquement en position 2 findiqué par un petit ressort sur le symbole du

distributeur, au niveau de la commande 2). Ce distributeur n'est donc stable gue dans une seule position : la
position 2.

Complétez le tableau suivant, représentant |'évolution chronologique du montage 1, les étapes étant exécutées
les unes apres les autres dans 'ordre indiqué dans le tableau :

Evolution du montage 1 ¥
Pasition du Position du Position de
Etape bouton B distributeur latige T
{T ou R} (1 ou 2} {Eou §]
Etape O R 2 E
Etape 1 T /I S
B
Etape 2 R a E (
Etape 3 T
0 1 S ®
Montage 7

|
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Montage 2

On dispose d'un distributeur 4/2 histable a commandes manuelles, et d'un vérin double effet. Completez
le tableau suivant, représentant {'gvolution chronclogique du montage 2, les étapes étant exacutées les unes
apres les autres dans |'ordre indiqué dans le tableau :

Evolution du montage 2 T
Position du Position du Pasition du Paosition de
Etape bouton B1 bouton B2 distributeur la tige T
(T ou R) [TouR] (1 0ou2) (E cu S]
Etape O R R 1 S
Ftape 7 R T 2 E
Etape 2 R R 2 £
Etape 3 T R 1 S
R R
Etape 4 1 b B1 ) B2
Etape 5 T R -1 S
Etape 6 R R -~ S
Etape 7 R T i E
Etape & R R 2 E Montage 2
Montage 3
Evolution du montage 3
Position du Position du Position du Pasition de
Etape bouten B1 bouton B2 distributeur latige T
TouR TouR 1002 EousS
On dispose d'un distributeur 4/2 bistable a E 0 ! GRU . E OF: . [ ceu . . G; ]
commandes électrigues, d'un vérin double tape
effet, et de deux boutons pousseirs électriques | £tape 7 T R 1 S
B1 et B2. Ftape 2 R R 4 S
Completez le tzbleau ci-contre, représentant Etaps 3 R il 4 £
I'dvolution chronologique du montage 3, les | Etape 4 R R 2 3
Btapes &tant executees les unes aprés les | Ftape 5 =] T 2 E
autres dans I'ordre indiqué dans le tableau : Eope 6 q = 2 £
Ftape 7 T R 1 S
Etape 8 R R 4 S
T
B1 B2
VL mmmmnm

Montage 3
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Mantage 4

On dispose d'un distributeur 3/2 monostable & commande pneumatigue, d’un vérin simple effet a tige

sortante, et d’un bouton poussoir pneumatique B.

Complétez le tableau suivant, représentant I'évolution chronalogique du montage 4, les étapes étant exécutées

les unes apres les autres dans |'ordre indiqué dans le tableau :

Evolution du montage 4
Etape Bouten B | Distributeur | Tige T

Etape O R 2 3

Ftape 1 T 4 S

Etape 2 R 2l € B
Etape 3 T ] S _EI—.
Etape 4 R Z (3

Etape 5 T -1 S

Etape 6 R 2 '3

Montage 5

I

L

:

o

Morntage 4

On dispose d'un distributeur 3/2 bistable, avec une commande pneumatigue et une commande
manuelle, d’un verin simple effet  tige entrante, et d'un bouton pousseir pneumatique B1.

Complétez le tableau suivant, représentant I'évalution chronoclogique du montage 5, les étapes étant exécutées

les unes apres les autres dans 'ordre indiqué dans le tableau :

Evolution du montage 5 T
Etape | B1 | B2 | D57 | 1
Etape O] R R 1 E
Etaps 7 R T 2 S
Etape 2 R R 2 S B4
Etape 3| T R -1 E I I
ftped| R | R | 1 |E T ——{5] \L ) B2
Etape 5| T R -1 |E T T
Ftape 6| R R 1 | &
Etape 7| R T 2 IS
Etape 8 R o) b ) Montage 5
Montage 6
Evolution du montage &6
S | 6 de | 4 q a4 Etape B1 Be Distributeur T
ur le montage e la page 4, on dispose d'un
distributeur 5/2 bistable avec une commande Etape O T R 1 )
élecirique et une commande pneumatigue, d'un veérin | Etape 1 R R -1 S
double effet, d'un bouton poussoir électrique Blet d'un Etape & R T 2 E
bauton poussair pneurnatique B2. Etape 3 = = 2 E
Complétez le tableau ci-contre, représentant I'‘évolution | Etgpe 4| T R 4 S
chronologique du montage 6, les étapes étant exécutées les Ltape 5 R R /’ S
unes apres les autres dans 'ordre indique dans le tableau : Ftape 6 T R 1 3
Etape 7| R R |- P
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Montage &

mmmmnm

[ 1l - Montages électriques |

Montage 7

Le montage 7 est composé d’un relais 3RT, d'un interrupteur electrique K, et de G lampes L1 & L6 :

L3
1) ®
L2 La
I | T R T R T
K \ A ®
- I Cc C
Relais 3RT
Montage 7

Complétez le tableau suivant, donnant I'état de chacune des 8 lampes en fancticn de la position de K :

K L1 L2 L3 L4 LS5 L6

R E A E A £ A

T A E A E A E
Montage 8

Le montage B de la page 5 est composé d'un relais 2RT, d'un interrupteur électrique K, et d'un moteur a

courant continu M. Complétez le tableau suivant, donnant le sens de ratation du moteur M [sens 1 ou sens
2] en fancticn de la position de K ;

K Sens de rotation du moteur M (sens 1 ou sens 2)
R SENS 2
T SENS 1
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Montage 9

Le mantage 9 est composé de 3 relais 1RT, d'un interrupteur électrigue K, d'un moteur & courant continu M,
et d'une lampe L.

Montage 8

Relais 1

Lt |

K

[

Complétez le tableau suivant, en indiquant la position de chacun des relais, ainsi que I'état du moteur M et de

Montage 9

la fampe L, en fonction de la position de l'interrupteur K ;

K

Relais 1

Relais 2

Relais 3

Moteur M

Lampe L

R

R

T

Al p

T

T—

T

R

(M) A

[1V - Montages mixtes |

Les montages suivants utilisent a la fois des éléments
pneumatigues {distributeurs, vérins] et des éléments

électriques [relais,

capteurs électriques,

lampes].

Lorsque deux capteurs €1 et €2 sont placés &
proximité de la tige d'un vérin comme ci-contre, leur
position en fonction de la tige est la suivante ;

Tige du vérin

Capteur C1

Capteur G2

entrée

travail

repos

sartie

repos

travail

La tige du vérin appuie directement sur les capteurs
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Montage 10

Complétez le tableau ci-dessous relatif au montage 10, en ne remplissant que les cases blanches [les cases
grises du tableau resteront vides). Dans ce tableau, chague étape est la conséquence de I'étape précédente :
I'etape 1 est la conséquence de I'étape O, 'étape 2 est la conséquence de I'étape 1, etc.

:_101
-

c2

| |
=
4 ¢ ®
< i ®
SX[TE—
| ]
— f
b

1
o

étape { D1

N

c1]ce

D2

T2 jC3|Ca

O 1

S

R T

-3

ia 3 BN uo RN NS RGO IN BN G) NN ELN BN SURE RG]

L.e montage 10 devient-il stable au bout d'un certain nombre d'étapes ? ..... N ON ...................................

Montage 11
rl R
T
c
I I Relais
D ]
y C g
< ®
Montage 17
Compiétez ci-dessous le tableau relatif au montage 11, en y indiquant la position ou 'état de chague éiément :
Bouton B | Distributeur D Tige T Capteur C Relais 1 Relais 2 Lampe L
R 2 E R R R A
T 1 S T T T E
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Retrouvez d’autres cours sur le site ressource

www.gecif.net

Téléchargez librement sur Gecif.net :
[0 des cours et des TP de Génie Electrique
[J des exercices et des évaluations avec corrections
[] des ressources Automgen, ISIS Proteus et Flowcode
0 des QCM pour réviser les cours et vous entrainer
[J des logiciels d’électronique pour les installer chez vous
[J des dossiers techniques de systemes originaux

0 des fiches pratiques sur tous les domaines des
sciences de I’ingénieur

[0 des sujets de BAC

[J et bien plus encore sur Gecif.net !

Correction scannée et imprimee le 18 février 2012



