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Domaine d'application
Représentation conventionnelle des systémes

[1 - Structure fonctionnelle d’un systéme automatisé |
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Afin d’assurer un dialogue et une distribution de I'énergie entre les différents éléments de la chaine fonctionnelle, un
systéme doit pouvoir :
systeme
* D lgTﬁl BUER I'énergie afin d'slimenter ou non certains éléments de la chaine d'énergie
* CO NVERTI({ I'énergie d'une farme vers une autre [ex . électrique vers mecanique]
* AGI& ............. sur la matiére d'ceuvre dans |e but de lui conferer une valeur ajoutée

Four réaliser ces 4 fonctions, un systeme automatisé posséde les 4 constituants suivants :
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Tlll < Exemple de systéme automatisé |

Prenons comme exemple de systéme un robot de type bras manipulateur, dont le role est de déplacer des pigces sur
une chaine de fabrication. Identifions des différents constituants de ce systéme bras manjpulateur :

% Les effecteurs agissent directament sur fa matiére d'ceuvre, il s’agit

,&m%m%%épwc/&ﬁy

% Les actionneurs actionnent les effecteurs, il s'agit

* Les préactionneurs dlimentent en énergie les actionneurs, |l s'agit

Exernple de systeme :

L“ un robot de type « bras mampuisteur »
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Retrouvez d’autres cours sur le site ressource

www.gecif.net

Téléchargez librement sur Gecif.net :
[0 des cours et des TP de Génie Electrique
[J des exercices et des évaluations avec corrections
[] des ressources Automgen, ISIS Proteus et Flowcode
0 des QCM pour réviser les cours et vous entrainer
[J des logiciels d’électronique pour les installer chez vous
[J des dossiers techniques de systemes originaux

0 des fiches pratiques sur tous les domaines des
sciences de I’ingénieur

[0 des sujets de BAC

[J et bien plus encore sur Gecif.net !
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