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Les caractéristiques des systemes
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Repreésentation conventionnelle des systemes Cours Premiére

[1- Le systéme |

Un systéme est un ensemble d’éléments en relation, organisés pour satisfaire un ou plusieurs besoins. Il agit
sur une matiére d’ceuvre afin de lui ajouter une valeur.

Un systeme est caracterise par :

[ 1l - La matiére d’ceuvre d’un systéme |

La matiére d’ceuvre est I'élement sur lequel agit le systeme. Elle peut étre :

[ 1l - La fonction globale d’un systéme |

La fonction globale est I'action réalisée par le systéme pour transformer la matiére d’ceuvre d’entrée
(M.O.E.] en matiére d’oeuvre de sortie [M.0.S.].

Exemple : Quelle est la fonction globale d’'une agrafeuse ?

[ IV - La valeur ajoutée d’un systéme |

La valeur ajoutée est ce que le systeme apporte a la matiere d'ceuvre. Elle peut étre :
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(v - Actigramme d’un systéme |

Tout systeme peut étre modelisé par le diagramme suivant, appele un actigramme :

—> —

Actigramme d'un systeme

Remarque :

[ VI - Exemples de systémes |

Déterminez pour chacun des systemes ci-dessous les caracteéristiques suivantes :

® [ a fonction globale
® [ a matiere d’'ceuvre
® | a valeur ajoutée

Completez ensuite I'actigramme du systeme.

Exemple 1 : le four électrique

Fonction globale ...

MatIBre O BUVNE & .

ValBUP GJOULEE & ..o

Actigramme du four électrique :

—> —

Exemple 2 : la station automatisée de lavage de voiture

Fonction globale :

Pupitre
de
; == A commande
B
Véhicule Client [*7
Entrant
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Actigramme de la station automatisée de lavage de voiture :

—> —

Exemple 3 : la machine a laver le linge

Fonction globale : 00O -

Actigramme de la machine a laver la linge :

—> —

Exemple 4 : 'embouteilleuse qui remplit les bouteilles de Coca-Cola

Fonction globale :

Actigramme de I'embouteilleuse :

—> —
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[ VIl - Les différents types de systémes |

Les systemes peuvent étre classés en différentes catégories. Les deux premieres grandes catégories sont :
® | es systemes fonctionnant avec comme seule énergie I'énergie musculaire fournie par un étre humain
® | es systemes ayant besoin d’un apport d’énergie autre que I'energie musculaire (par exemple electrique)

Parmi les systemes ayant besoin d'un apport d’energie exterieur, on distingue encore deux categories :
® | es systemes ayant besoin d'étre pilotés par I’homme durant leur cycle de fonctionnement
® | es systemes totalement autonomes, réalisant leur cycle de fonctionnement sans intervention humain

On distingue finalement 3 types de systemes, qui sont :

Le SYSt@me NON MEBCANISE = ... .. ... ...

Exercice : citez 3 exemples de chaque type de systeme :

Exemples de systemes non mécanisés :

O
° Tousles
................................................................................. systemes
L
Exemples de systemes mécanisés :
O Non Besoin
mécanises dénerge
O
O
Exemples de systemes automatisés
Mécanisés Automatisés
O
Classement des systémes
O
o
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